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Lespresentamotos médulostransceptore3RW-2.4Gde Wenshing.Setratade transceivers que operan en la
banda de 2.4GHz, con capacidad de direccionamigrgelecciénde canalde comunicacionesy una muy
simple y poderosa interfaz de acceso, que nos permite realizar comunicaciones multipunto.

Descripcion del TRW-2.4G

Estosmddulosposeerunapotencia desalidade 0dBm, lo que permitan alcance algo mé<
reducido quainared Wi-Fi. Funcionana 3,3V,y suconsumoes bastante reducido; perc
realmenteinteresanteesta en sunterfaz.La interfaz del médulo es netamentedigital, si
biennadaimpide suutilizacionen la formatradicional(entrabit - sale bit),estosmédulos
puedertrabajarconun sistema denominado ShockBurst, que es alge@sbun storeanc
forward que permite emplear micros $iART, y/o conrelojesde baja frecuencig/o poc:
precision,comunicandose unavelocidadbaja, sin porllo manteneiocupadcel canalde
comunicaciones.

El microy el médulose comunicamedianteunainterfazde cinco pines, al ritmo que
micro marcaen la sefial CLK. Sefializado el fin de paquet&ansmitir, el mddulo lo
transmitea unavelocidadmuchomayor (250Kbps),minimizandoel riesgo decolisione:
con otros médulos.El médulo que recibeun mensajejnforma al micro medianteel pin
DR1; el micro procedera entonces a leer la informacionmétiuloa su propioritmo, ya que el paquete de
datosyafue recibidopor el méduloy lo que es masnportante sehancomprobadauintegridadmedianteun
CRC.

Las sefialesestantesirvenparainformaral méduloque loestamosaccediend@araconfigurarlo (CS)p para
enviar o recibir datos (CE). Los datos viajan en uno u otro sentido por el pin DATA.

Una caracteristicanteresanteadicional,es la posibilidad de recibir ethos canales simultdneos, teniendos
interfaces separadas (DR2, CLK2, DOUT?2)

Al aplicar alimentaciénal modulo, éste se encuentraen un estadoindefinido y deberdingresarsela
configuracion Entre estosdatos, sencuentrda direccién propia del modulo, eanalde operacién dentro de
la banda,la longitud delos mensajesy el modo de trabajo,ya que es half-duplexTanto recepcioncomo
transmision se realizan por el mismo canal.

Previoal mensaje aransmitir,el micro comunica amédulola direccién delmdédulo destinatario,como si
fuerapartedel mensajélos primeros cincdytes).El méduloagregarduegoun CRCa la colay transmitiréel
mensajeComoel modulodestinataricconocela longitud delos mensajespuedevalidar el CRCy comunicar
al micro la presencia den mensajesolo cuandoéstees valido. Alentregarel mensaje, seliminanla propia
direccién y el CRC, es decir, se obtiene el mensaje solamente.

Desarrollo propuesto para Rabbit

Implementamosuna biblioteca de funcionesque seocupade enviar y recibir mensajeaitilizando estos
maédulos.La seleccidrde los pines a emplear sealizamediantemacros, las cuales pueden redefinirse dentro
del programa.

Dado que sdrata de un medio de accesomdltiple en el cual no tenemodetecciénde portadorani de
colisiones,es menestearbitrar de algiin modo la comunicacionpara minimizar retransmisionesy lograr
confirmarque la informacion llega a destino. La forma méas simple, epiecidecon la propuestasueleser
tenerun sistema configuradoomo master.el cualinterrogaa los remotosy obtienerespuesta de ellos. Si la
preguntadel masterno llega a destinoéstela retransmitira.Si la respuesta del remoto no llega,nehster
retransmitirdla pregunta.Los remotosdeberan estar preparadpararecibir variasvecesla mismapregunta,

sin ofenderse.

La totalidad del c4digo puede obtenerse solicitando a su vendedor de Cika la nota de aplicacién CAN-045.

Desarrollo propuesto para PIC
Implementamosuna pequefnaespeciede biblioteca de funcionesque seocupade enviary recibir mensajes

utilizando estosmddulos,la seleccionde los pines a emplear sealizamediantemacros, las cuales pueden
redefinirse dentro dgirogramala configuracién deseada la guardancosmounatabla. Comolas tablas no



debencruzarun espaciode 256 programwords, en realidadla definimosen una posiciénfija y segura de
memoria.

El procesode direccionamiento lo hacemos copiando la direcaésdeuna tabla, la cual tambiémebe

cumplir los requisitos mencionados en el parrafoterior.La rutina de recepcionindica si vuelve con las

manos vacia® trayendoun paquete, segun el valor de Wstonos permitirarealizarotrastareasmientras
esperamos un mensaje.

Con lafilosofia de accesoal medio descripta en el puntanterior,desarrollamosin pequefigprogramitade

ejemploqueanteunapeticion contesta. Bhaster(quien pregunta)en nuestracasose realizd corun Rabbit,

nada impide, empero, que el avezado lector construya su master con PIC, si asi lo desea.

La totalidad del c4digo puede obtenerse solicitando a su vendedor de Cika la nota de aplicacién CAN-046.

La nota de aplicacion CAN-048 es ejemplode integracion,en el cualun master(Rabbit) interrogaa un
remoto (PIC) con un sensor SHT-71 conectado, reportandole datos de humedad y temperatura.



